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Assemily nstrections:
Fermene iradel parts fram the
hanger board as Bustrated
beberwr. Careful not b bresk
parts. if a part does not remove
aagiy, carefully cut It ot with a
knife. This moded B intended for
self-azsembly without glue, If you
hawe difficulty instaling the axles,
try waning them with a regular
canidie, A moving parts can aksp
e wramed dusing assembly a
reduce friction when operating
thee adel.

Tuom

Kirulum talirman:

Semada igaretienen pargalan
tahtadan glann, Kinlmamasina
dikkat edinit. Parca phanlmiyorsa
bagiant yerleri bigakla kesiniz,
Kanatrikvyon, yapetn kill-
anmadan yapsdmaktadic. Tahta
dingilini (odrdan] deligin icine
yerestirmede zorluk cekivor:
sanm Gnceden dingile veya
pascalars mam simanie. Hareketl
pasgalarin caha iyi kaymasa igin
kurdum sirasingda paecalara mam
sorindr
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Mechanical moden

UKR

IHCTRYRLLA 31 CHARnas
BTATHITE & AOilK P03 aRsEl
Hal cwesd aetani. Hasmarafreon

i He AnamaTe. R SETans

i SHAMSCTELE, Ha g T
NEgErEaEy 0w, HoHCTRyHL R
ShpapETech Gag Wasss, ¥ pa
BN e TR iR 3
NpoTANyaaH K Fyfoamcmi (sicl)
B oTEIp, ROTpItE ¥y0ouacTry of
WEHUARNY CBRRY. TIRoW MO
LMSCTATH CRRMKOSD B aETani
WAEEIH (MY, LD pyYRaOTRON, Wwod
IMBHILIATE TEETA Npw clepranu.

RUs

HHETRy LA ma chopun:
BeiHHManTe Wi QocKl
DOOAFIEHH L W CHEME NATANM.
Crapaiatith b HE LOMIT.

Ecnm ApTans ne AEanegaeTon,
HAOPEHLTE NEREMIMENA HOHIM,
HareTpysaimn colipasTca Bea
when Ecan BoaHHLaH TOWHoCTH
© YCTRHOAHCH 8 pERRHHOE Do,
MEgEn WTEHOBRHA NOTpITE

JLR PR EHG AR
CMATEEBIHTE ABHMYLIAECE AETANN
MEEAHAIMA COBMHOR COEYOR B
B e o pad.

U

Autbauanieitung:

Bivte die i der Teichraing angege-
benen Teile aus der Platte her-
ausnehmen, Wersuchen She bitte
diess nicht 2w brechen, Wenn $ch
ein Tedl nicht herausnehmen s,
sehnesdlen S die Stege mit dem
Beszer beicht an. Das Modell wird
ahme Kliebsioffe Tusammenge-
Baut. Lisst ssch eine Achas nur
schweer in eine Orffnung einfihren,
rElen Sak diede met evner Kerpe
elwas ein. Fdr besseres Gleiten
schmieren Sie alle beweglichen
il il eines Eorpe,

woR
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LB 434 o] o = Slaic
B EE Ly gol =8
of 2w 8 = I G HIEl0] Bla]
Ch. Brer S of 3 DINX|X] g
e gxd =il R & 0
HHe PF TE 2RE
TE A MY EEO] P
TR EE NS YA
Ryl Wel FMa,

FRA

Matice d'asemblage:

Faites sorter de la planche les
pisces comime indiquédes sur ks
schéma, Tiches de e pas bes
cadier. 5k plece ne Sort pad,
incizer les collages/fuations avec
un coulead, La conskraschion et 3
assembler sans colle. 5 i et diffs-
e ' introduine Faxe en bois dans
l'orifice, frotier au préalable Faxe
e | pidces condre une bougie.
Pour amdélicner be gissement,
traites les pitces de frottement
migbiles du mécanisme avec une
Boagie U conard o' Etemblape,

#ERSA
RENBEfEEER  MES
BT, LFERSEE, B
R TFrEAER  RED
PrLBYNERS. BTFR
TREE AR, TR
B NN, AR
R0 LR, AW WS
=R TSR,

POL

Indtrikeja monCaks

Delikatnie wyriggaj z deseczki
wikazane w schemacle detale,
starajyc sie nie pofamac efe-

e b, Jetll detal nie poddaje
dig, podetnij wigtkdta nakem.
Konstruicje skfada sie ber kieju
Fedli napotkass trudnodcl 7 insta-
lacky drewniane] osi w obwbree,
pobrey] na poczatios of lub detale
o wirskowy Peiece. Dla lepizego
porilizgu pobscano smarowanie
ruchomych cegici mechamizmu
Bkl dwissy podirass mantibu,

SPa

InsRruCiore s de montape:
Laquee de la tabla las pieras
marcadas en el esguema, Trade
e o rornperias, 5 ne pers
no e saca, haga una incisidn. La
consinscchin wa 5in pegamen-
&, Si thene dificultades can la
lnstalackin del e de madera en
un sgujers, frole primsend ol efe
o las piezas contra una vela. Para
s Fraepr deslizamients, Ribegie
durante &l mondaje lad piersd
madnviles el mecanrdsmio con una
Wkl Coemin.

Istriizioni di monlaEEH
Estrarre dal telado | particolari
inslicath reelle scherms. Fare
attenzione & non romperi Se= un
particodany non 5l stacca, taglhare
dehicataments gli elementi di
oollegamenito con un colbello.
Lasgheene wiene realizzato sena
calla. In caza di difficolts nell'in-
serimento di un perna in legno,

& rreCessario sinepane 3 peresd o il
pasrticolare con un po” di osra. Per
LN seanmimento mighors iniergns
le parti mobili ded meccanismo
durante 'sssemblaggie

ENG Warning| UKR Yaara| DEU Achtung | FRA Attention| POL Uhwagal SPA Precaucian|
ITA Attenrione! TUR Dikkat! RUS Buwmarsie! KOR 7 200 cHl ZEH !

ENG Do mot use a lighted candle! UKR He nignanceata! DEU Micht ansinden!
FRA Be pas brider] POL Mie podpaladl 5PA [N encender! ITA Mom dare fuocal
TUR Yakenaynez! RUS He nogwwrael KOR B0 82 S8 O1F & =1 obd2)
CHANAM  HDRELR

ENG Caution! Axles have sharp points! UKR (Gepemno! loctpi geranil DEU Yor-
sichl! Spitze Tede! FRA Atention: certaines piéces sont pointues! FOL O=trodniel
Owtre epedel SPA jAencidn] Pieras afiladas! ITA Amenzione! Particokar appuniitl
TUR Dsbckat! Keskin parcalar! RUS Ocropaseial Ocrpwie gevand | KOR 820 W5
Moo BRI EE | cHiELEMRE!
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ENG Symbaols. KR ¥monel noamaserian. DEU Legende. FRA Légends, POL enacrenia umowne. SPA Leyenda. ITA Legenda.
TUR Karadagberdan isaretler. RUS Yonosroie afosmaseran. KOR 715 CHI B4R & &

EMNG Wax the part with a regular candie {rub with a candie). UKR 3sacrite AeTans mesyafnon csivsod [noTpine off sy
DEU Aeiben Sie das Teil mit einer einfachen Kerze etwas ein. FRA Lubrifiez [a pitce avec une bougie ordinaire (frottez contre a2 bougie)

POL Preesmaruj swykly Swiecq. SPA Engrase la péeza con una vela comin [frote con una vefa). A Incerare | componente (Sfregane con ko

la ceral. TUR sade mum sirlnd:. RS Cmawete petans ofisrmoil coeusoi [NoTpwTe o coewoy).
kor BEAIE S BYE MM A8 U8 FMAE o AINRENGHEREA

ENG Break olf or cub cut, UKR Biaaasmaire abe aigpisne. DEU Abbrechen oder Abschreiden, FRA Coupss ou casse
POL Ovam bub odetni), SPA Romga o corte, ITA Staccare o taghare. TUR Kinn veya kesin, RUS OToMaiRTe mne oTposuTe,
KoR B oL TS cHi S0

EMG Pay sttertian. Check for corfect coientatian of positioring. UKH Jnepiits yaddy, epesinre postaUyaaHHA EREMEsTa,

DEU Bitte Beschien, Prilen Sie die Enbaulage des Elemenbes, FRA Faites anention. VEriler Lo dispoditian de Pébersent.

POL Fvsrdsd urwaps. Spravwdi lokalizacie elementu. 3P Abencidn, Comproebe ka situacdn del elementa, TTA Prestare attentione.
Cantrollare la pasiziare del comparente, TUR Dikkat. Elemanin yerlegimin kantral ediniz, RUS HTE Bl e, TEposepae
pacnoncmeHie JemenTa . KOR B8 T plzlof Fojeid LM 24, on R | BWEESHREE

EMNG Check the mechanksm for smoath and correct movement, Operate the mechanism to seat the parts in thelr positons

UER MNepenipre seoasim ka naassicrs | sousicm, sogy, Peopofite secsise, DEU Prifen sie den Mechanismus bezdglich der
Lauiruhe und der Genauighen des Ganges, Arbeiten S den Mechantmus sus. FRA Verifer sl e mécanisme forcrionne en douceur

wt avec prbcision. Faites toncticnner ke mebcanisme [usqutl son fonctionnemsent normeal, POL Spraadd plynnodd | dokdadrodd nacha
meechanizmu, Dopracy] mechanizm, SPA Verifique la suaddad v precishan del mecantsme, Desarrcdie of mecantsmo, ITA Controllane

la scarrevnlezza ¢ la precisione del mosimento, Far Iunainnare-ll meccansme TUR M:hrﬂ;r.rrmm nmlrruu;lan dl.'qglm bir geddide
caligmasini kantrod edindz, Mekarizmns haprl ag)# 1. RIS NpopepsTe sexiHEam aﬂfmm
seurasi e, MO L ELO) RO EE SHE D) El E-’“‘E.i aHlE M. o ﬂ!ﬁﬁﬁﬁﬁ-‘?!!ﬁ !EE. Wt

ENG Perform the seme stepd in mirmor image. UER 3ajfcsami 3800 HHe CRARNAHHA ¥ SIepRansHony slnobpamensi.
DEU Den analogen Zusammenbau in der Spiegebrellexion fu machen. FRA Procédes § I'lu-lrml:lq: dns | dens oppode [Frversel,
POL Dokonaj analogiczny rn-urﬂ.lt w odbicdu I'u:.l.rzamm. SPA Haga un ensamiblaje similar en l'nq;:-n especular ITA H-:nllu:am: ]

shesza assemblaggio nellim nesimasingda ayn montaj
AepHAALHGM GTRaRERHA. KOR ﬁ AF l‘-ﬂﬂ |:I'I EE SR ius #WE M Eﬁﬁ:mﬁth.hiﬂﬂ Eil?.li'l

EMG Sand to remave burrs, UKR Baganims 3agepye. DEW Grate entfernen, FRA Elimine: les bavures, POL Usu @adiicey, SPA Quite las
febabas, ITA Taghere |e Bave. TUR Capaklan clarnme, RUS Yaanems myeerip, HOR ME REE O8H £H2. cHBHEH

ENG Spare parts, URR 3anacni aevani. DEU Ersatiteile.
FRA Pitoes de rechange. POL Credei pamisnne. SPA Piezad de repussta,
TTh Perzi di icarmbss, TUR Yedek parcalar, RUS Janscroes [eTan,
KOR 047 H&EICH o & AT

FEHG'IhiI-I:ruI:a strsctural component; it is a toal for measurement and assembly. UKR Ue ne getans

L
L]

HOHCTRYELL, 8 SOMmossise mn iSCTvsEHT 088 CHASOIHHA 300 MANEmoBaaIHHA BiacTaeesr. DEL Es ist
keini Teil der Konstruktion, sondern ein Hifselement fiir den fusammenbau oder fiir das Messen der
fbstande. FRA Cette pidce ne fait pas partie de la constroction mais constitue un outil annese pour
Faszembiage cu la mesure des distances, POL To nie detal konstrukey, a pomoonicee narredzie dla
rantaiu | wymiary odieglodc. SPA Mo 24 und piers da la construccion Sird un insfrumsnts aoaaliar
para montar o para medir distancias. fTA Non @ un componente del modelio, ma un‘attrezzatura ag-
giuntiva per il montaggio o il rilieve delle quote. TUR Yap parcas degil. Kurulum nmhmmﬂr
nl-l;:rrl:h. Imﬂ:nhhhlhnﬂrdl‘ni:llhﬂir RIUS o e getant A BONGMOTATEARH
IEI|1'|.'.|J-IE|-r'r clapad WAH HIMEDERNR patcToami. BOR O #ﬁglmiﬂli S HE | 'E'l'l—l.l_
& BHY SEE HE EF UG cnETRERRES

—HERRERWMIA,

EMG Axde, UKR Bice, DEU Achse. FRA fse, POL 04, 5P
Eji. TA Asse. TUR Elsen. AUS Oco, KOR 5, cH &8

Simm. g B5mm
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ENG Adjustment of the counterseight mechanism.

fter risembling the whale madel, fix the helicogter on the bar and add coirs of the masimum svailable diameter to the
emechanism-hiadders until the bar adsurmes a horiomal positicn. After thas, fix the retainer.

UKR HanawmysaHin sesasiisy npoTinam

Mices chaananin solel Mmogenl madpinaTia BepToniT B3 wrade | SonanaTH B SaExaH M -p0oRRMy MOHETIH MastHMANbHonD
HANBHOID AEAMETREA 00 THN NP, MO WTEHEE He ApHAE TOpHI0HTANbRE fonomeEssn. [N Yporo BCTaioseTe Smcatop.
DEW Justieren des Ausgleichsgewichts.

Hachdern das ganze Medell usammengebaut warde, wird der Helbcopter an der Quersirebe befestigl, Danach werden die
Miinren als Gegengewicht in den dafils vorgesehenen Schiitz gesteckt, bis die Strebe eine harizontale Posston eereicht hat
und mit der Halterung befestigt.

FRA ffusternent du mécanisme de contrepaids.

Apris avoir assemblé le modéle, fixes 'hélicoptére sur la barre &1 ajouter des pitces de monnaie dun diamétre cormespon-
dant il.l!.!l.'lli.l'-ﬁ CE gL I barre prenne une position horizontale, Aprés cala, fizes e ﬂi!.pﬂﬁil'if e refenae,

PO Ustawienie mechanizmu przechswagl,

Po smaontowaniu calego modelu prrymocuj smigiowiec do drgika | dodaj do emechanizmu preecivaagie monety o maiksymal-
nej dostepne] Sredmicy , af drgdek uryska porycje pozioma. Mastepnie naledy ustawst blokator

5PA Ajuste del mecanizmo de contrapeso,

Tras montar @ imedels completa, fija el hebcdpters en la barra v afiade monedas del maximo didmetns posifie en o ame-
canisma de supechéne, hasta que la barra tome posiclén horizontal. Despuds, fila o enganche,

ITA Regolazione del meccanismo di contrappeso.

Dopo awer montatoe Fintero modello, sisterna Pelicottero sulla barra & agglungi | gettond col diametro plu grande al smeccanis-
ma di sostegnas finché ks barra sssume una positione orizrantale. Dopodiché sistema il gancia

TUR Agerlik dengebame mekanizmasimn syarlanmas:

Modelin montajim tamamladiktan sanr helkopten seren dzenne sabitheyin, abekanizma tagywsie na cubufu yere paralel
tutacak affirbicta demir pasra ekleyin. Sona kilidi takin.

RUS Hactpodca siexasinama ApoTHB0BECE,

Nocne chapri Boes MOARNM EEKPEMANTE BEQTLNET H3 WTAHME W A0GARANTE B AR ENaHHAM-DEAfMYS MOHETE MEKCHMENLHOID
HALRKMUATOCA OHIAETES B0 TeE MRS NOHA ITEHCE HE ApEAE T NN BCHTASLHEE RONCEEH e MNocne svors WETAHORMTE
HAHERTOR,

KOR BHE I,

M TS S0 ¥ oo WelSe|§ DD WO 8o 2l HEEd BHE G0 S8 2% 24 2
0| ZH =% grolc &bgo| 225D GHE DHELO

CHEARE R LS

HEE--HEE SEANEEERFE  AREFEERAREFTRELIHNEF  BRTEXTHE. =5 .
TN, ,




ENG Configure the swashplate.

These are 4 tensianer rallers for adjustment. Raller Na. 1 barn dackwise 67 turns, Lo that the skew machine bends towands the sdpustable raller. Compentate roller Mo, 2 to the
hearizenial position. Rollers Mo, 3 and 4 repest the manipulation, thereby schieving an absolutely flat surfsce of the bar,

LIKR HanawTynaHHA SHTOMATA NEpesocy,

Ana HanawTynaHHA § 4 poasa - vararynasa, Ponsk Ng 1 epymame 3a ronuisseonsg cTplneais &-7 ofoporin, @ioh anTomar nepesiocy HarMyBsca i CTOROHY PETEODZHOID PoNHA.
Fosweom B 2 somiescyBaTi 4o ropascs TassHons noncekesEn. Ponurases BE 3 i d nosTopema sasimynacio, T Casies Gosormec aboonomind pissol nosepos wWtakn,

DEW Ausrchtung des Flugmaodedls.

Es gilst insgesamt 4 Spannrider tum Verstellen, Rad Ne. 1 i Uhrzeigersinn 6-7 mal drehen, sodass sich die Vorrichiung zur Seite nesgt. Rad Nr, 2 gieichi die Schiefe wisder aus bis
wr herigontalen Position. Verfahos genauseo mit Rad Nr. 3 und anschliieBend mit Rad N, 4, um eine parallele Ausrichiung zu erreichen.

FRA Configurez ke plateau cycligue.

Il 'y & 4 rouleaux tendeurs pour le réglage. Tourner le rouleau n®1 dans e sens des aiguilles d'une montre de &-7 towrs, de sorte que B machine s"incline vers ce rosleau. Ensuite
tompenser & 'side du rouleaw n ™ 2 pour une positkan horiqontale, Répdter Nopération avec ket roulesux n ® 3 &b 4 pour obbenir aind une surfsce abdobument plate de la barre.
POL Kontiguracis tarcey stemujgoe).

Do ustawlenla tarcey suiy 4 rolki-napinacee. Naledy wykonal &7 obrotéw rolld nr 1 zgodnle @ ruchem wikardwek zegara, aby mechanizm pochy®it sig wkierunku obracane] rolki
Fa pomocy rofki nr 2 proywrad poryce pozioma. Rolkamd nr 3 | 4 powtder te same coynnedcl, uryskujac w ten sposdb absolutnle réwng powierzchnlg drika.

SPA Configura el plato de giro.

Hay 4 rodillos tensones de ajuste. Rodillo nEl. Gira en el sentido de las agujas del reloj 6-7 giros, para que [a maguina inclinada se slinee con el rodillo ajustable. Compeniar of
rodilba m@ 2 en posicsdn horizomal, Repite L manipulaciin con los rodiles 3 y 4, consiguiendo por ko tanta una superficie tolalmente plana de la barra

ITA Canfigurare | platto glrewss,

Sono disponibdli 4 rulli tenditari per la regofazione. Il rullo n. 1 ruota in senso oraria &-7 gird, in medo che la macchina obligua s pieghi verso il nflo regolabile. Compensane il
rulle n. 2 in posizione orizrontale. | rulli n. 3 2 4 ripetono la manipolazicne, otterendo cosl una superfice assolutamente platta della barra.

TUR Yakpa diskinin kanfgurasyanu:

4 sdet germe makaras) mevouttun, 1 no'lu makaray saat yonimde 6-7 tur ceviring biylece efime makinad ayarlanabilic cubufa dopru bikilie Sena 2 nemaral makarag yatay
porisponu saglayacak kadar gevirin, 3 ve 4 numarall makaralan da ayni gekilde gevirerek ret dizerinde tam didz bér yiizey alugmassn saglayin,

RUIS Hacrpollsa asToMaTa NEpERoCa.

S saCTpodns HaeeTon 4 pondKa - HathmeTesn, Possx N2 1 xpymate no vacosod cipenie 6T aboponos, 4ol a8TomMaT NEpEKDCa HAMMYGACE B CTOROMHY pEryiMpyamons ponHKia.
Pamusom M 2 HomieHCHpoRsTs 40 FOPHIOHTANEHOMD Rososerkn. Ponskama B2 3 n 4 noaTopuis saHaiganL e, Tes Sl SeiuTeon 50000TEe POBHOH MOBEpEMacTH
LTAHIH,

Ko 2IE SAES EY

A702] BE{E OlE o] T FAUTE ZHY & a1 BHE A BUS2 678 FHEN 27 FHESE V|@o{Euch B2 2K olEH =W W
DEEEY 5 AgUc 3L 4 RS K2 TR K0 #TM Yo E= K EFHLIC

CHI R B,

FaTEREITRAR. 1SRN ENTE SFELHARTHES, EN2ERAFAR. IEN4ERENE PG Ml HETReNFEN 8@,




ENG Attentian|

1. Put the model on a flat surface
and make sure that it stands firmly,
does nat slip,

2. Make sure that the distance from
the face to the bar with the model 1s
at least 50 cm, and nothing prevents
the free rotation of the model.

3. Filot the model only in safety
glasses!

UKR ¥aaral:

1. BETaHOBITE MOQEAL HE PIBHY
NOBEQKHID | NEpEXOHAMTECR, LD
BOHE MILUHO CTOITE, HE HOB3EE.

2. NeperoHaRTecR, Wo SacTamb

Big ocofv A0 WTIHMM 3 MOQENND
CTAHOBHTE HE Merwe 50 cmW, | Hivoro
HE I3B3MAE BinbHOMY 0BepTaHHID

DEU Das Modell in Bewegung brin-

1. Stelle das Modell auf einen eh-
enen Untergrund, wo es sicher stehi
und nicht wegrutschen kann.

2. Achte darauf, dass du elnen
Abstand von min. 50 om zum kMod-
ell einhéaltst, urm die Bewegung des
Maodellz nicht zu behindern,

3. Bediene das Modell zur Sicherheait
mit einer Schutrbrillel

A MiAoTYEITH MOaEAE TINBHH &
SAXHCHME oKynApax!

FRA Attention |

1. Mettez le modele sur une surface
plane et assurez-vous qu'il soit stable
paur gqu'il ne puisse pas glisser ou
tormbern

2. Assurez-vous que |a distance com-
prise entre votre visage et le modale
est d’au moins 50 cm, et que rien ne
pulsze géner sa libre rotation,

3. Plloter le modéle uniguement avec
des lunettes de sécuritél

POL Lhwagal:

1. Poltdd model na rdwnej powier-
zchini | upewnij sie, ze jest stabilny i
nie ilizga sieg.

2. Upewni| sk, be odlegiodc od
osoby do drytka z modelem jest nie
mniejsza nit 50 cm i nic nie stol na
prieszkodzie swobodnemu obracaniu
sle modelu,

32, Steruj modelem tylke w okularach
ochronnychl

SPA [Atencion |

1. Coloca el modelo en una supérficle
plana y estable, para segurar que 5e
mantiere firme v gue no se desliza.
2. Asegurarse de que la distancia de
la la cara de |a Barra con el modelo
es de al menos 50 cm, y nada impide
la rotacidn libre del modelo.

3. |Pilota tu modelo llevando gafas
de seguridad!

ITA Attenzione]

1. metti il modello su una superficie
plana e assicuratl che sia ben saldo,
non scivioli.

2. Asslcurarsi che la distanza tra la
faccla & la barra con || modeallo sia di
almeno 50 cm e che nulla impedisca
la rotazione ibera del modelio.

3. Pilota Il modello solo con occhiali
di sicurezzal

TUR Madeli calistinin:

1. Model kaymavacak sekilde diz bir
ylzeye yerlestirin.

2. Model ile aramizda en az 50cm
mesafe bulunsun.

3. Modele sadece glvenlik kafesinin
iginde kumanda edinl

RUS BHumarue!

1. ¥ETAHOBMTE MOGEN b ME POBHYID
AOBBpNHOCTE W YOBAMTECs 4TO OHa
NPoHHD CTOMT, HE CHOMABIMT.

2. YheauTeCA, YTO paCCTOAHKE

OF AMLAE A0 WTAHMK C MOOENBIo
COCTaanAeT He mesee 50 oM, 1
HHYERD HE MeWwaeT ceobogHomMy
BPELUBEHHKD MOSEAN.

3 MunoTHpoBET MOSENE TONLKD 8
BAIUMTHEIX OuRax|

KOR M &2 X & &4

1 HE&E HE 2o fzlA7
I Ooaix|x| =& #lct
27|80 WE# %4 50Cm O]&
o] I HE BRSO HEL 8T
ol a7k £l 24 BEX ¥
eIghLiCt.

IS PIER AEH & HME
AlErELCE,

CHI BEhR. 7w

I REEERETENREL ARAGERE K T4R3. 2 ARKESEREZANEEELH50EEK HETHBEENAOEH. S HEHEAREFE4E




ENG Starting the engine,
Bring the a ECK» (Engine Control Knob) to position 1, 6l you hear the click sound- the « ECKs stopper. Rotate the angine valve Mo, 2 counter-
clockwize 25 hall-turns (180 degrees).
UKR 3apegeqHHA AaMryHa.
Npuaecty aPYls (Pyqra Yopaanivea Oourysa) o noaosenss 1, 4o xapasTepHono wnauases - cronop «PYfle, Obeprams , seumuns agsarysa Ne 2
NPOTH roguHHEMKoeol crplner 25 Haniecbeptis (180 rpagycie).
DEW Starte den Maotor.
Ltelle den abAKE: (Motor-Kontroll-Knopf) auf Position 1, bis es ickt. Drehe im Anschluss daran das Ventil Nr. 2 insgesamt 25 halbe Drehungen
{je 180 Grad} im Uhreeigersinn,
FRA Démarrage du moteur
Tirer la «PCW e [Poignée de Cantrile du Maoteur) en position 1, jusqu’s oo que vous entendier un clic, Tournes la soupape du moteur n® 2 de 25
tours dans le sens contralre des alguilles d'une montre (180 degrés).
POL Uruchomienie ilmika.
Przesun «P55e (pokretlo sterowanda silnikiem) do pozycji 1, a2 do charakterystycznego kliknbecia - stoper "P557, Wykona] zaworem silnika nr 2 25
| J potobrotaw preeciwnie do ruchu wekardwek segara (180 stopni),
SPA Arrancando motores,
Lleva el aPii= (La Palanca de Control del motor) a la posicidn 1, hasta que escuches ¢l dick del freno de la misma, Gira la vabtvala 2 del mator en direccidn contraria a las agujas del reboj 25 medios giros { 180 gradas),
ITA Awvio del motore.
Parta la «ECK = (manopola di contrallo del motore] in posizione 1, fino a sentire il susno del ci. Rustare la valvala del motore Mo, 2 in senso antiorario di 25 mezn giri (180 gradi),
TUR Maodelin calsstinlmas:
Motar kontrol dagrmesing (ECE) 1 kanumuna getiring tklama e gelmelidic, 2 numarab motor valfing saat yanlindn tersine 2% kez 180 defece cevirin,
RUS Iaaoqua nedraTens,
Mpethects «PY0e (Pyaica Yopaiseiann [ pararen] b nodcmesss 1, 60 capasTepHofo iyemika — |cronop « PYfls). Bpauate derfwis Adudarenn Ne 2 ngotun wicoson cTpenicd 2% noayobopaton (180 rpagycod).
¥oR TS| s ECK(TITI Z3 S H)E ECK AEHS| 5 4271 SO x| 18 #zl2 olEefuich 2H2] AT WG AJH Bl Warez 258180 7| &) #ot SLck
CHI BEh BN, FFECK» | BEHMITHEE ) BT , WBRHANLAE - «.ECKeBzhER, Pafe 2 S R HN25-MHHE ( M EWMB180H ) .




% A

EMG Launching the model.

Om the n ECK» pull up the trigger with the inscription ePull Up» and slowdy, smoothly move the «ECKs to position 2, thereby regulating the rotation
speed of the engine.

UKR 3amyck moaeai.

Ha aP¥[o noTRMHyTH BIOpY CIYCHOBMA Mexasiasm 3 nignucom «Pull Ups | nosinssrm, nnaesns pyoom npueogEtd @ FYile 8 nonomenHa 2,
PEFYAKSM TeM carun obopoTy ABurHa

DEU Starte das Modell.

fiehe den Ausléser mit der Aufschrift sPull Ups am s MEK: nach oben, Langsam und gleichmalig bis auf Pasition 2 und reguliere so die Motordne-
hizahi.

FRA Lancement du modide.

Sur fa aPCM =, tirez sur la gachette avec Vinscription « Full Up « et déplaces dowcerment la =PCM» an position 2, en réglant ainsi la vitesse de rota-
tion du moteur.

POL Urnschomienie modelu,

MNa «P55% pociggnij do gdry spust 2 napisem «Pull Ups | powaknym, phynoym ruchem ustaw « P55 w parycii ne 2, regulujac w taki sposdh predkods
obrotdw silnika,

SPA Despogando el modelo.

Con la « PM e, levanta el gatille con la inscripcidn aPull Upe y lenta v suavemente mueve la aPWae a la posicién 2, regulando la velocldad de giro del motos.

ITA dvvio del modella.

Sulla # ECK= sollevare il grilletto con la scritta «Pull Upz e spostare bentamente, con cura, «ECK= sulla posizione 2, regodando in tal modo la velocits di rotazione del motore.

TUR Modielin baglatimasi:

ECK lzerindekl «Pull up= yazan mandali yukan gekin ve ECOK'yl yavasea 2 konumuna getirerek, motomun dands hizim ddeenleyin,

RUS 3amyck Mageni.

Ha # Y1 » noTAHYTE BEANE CIYCROBOA MEXasHIM C HAnNMouRs aPUll Lipe W segneHsbing, NASEHBIN OBHHE EUEM NpEasonHTs « Y 8 nonosesne 2, Perdispyn Tes camsim obopoTe BRaiisHHR ABUIaTens,
KOR A& 2] &8 «ECK»0IAM «Pull Up»0l2te EX171 Bl EC|MHE §1= HHs| RETH B #2222 o|E3D] ¢ 8lH & R840,
CHI EEAEE, EECK+LHNMENNFHESE EN - ESETRSEhECK-F{UM2 Wl HE,




ENG «RPM Modules The maximum speed limit of the engine is imited in the form of an sheave. With the knob on the =00 mark, the engine spead
is reduced to the minimum speed, and when the handle i at the ©1500 mark, the engineg speed is reduced to the maximum engine speed. By
adjusting the «RPM Modules handle, you can achieve the ideal engine speed for each of the proposed aincraft models.

LIKR s RPM Modules Obseueiiig madcmansaon isainoct obeprin gasiydea augodano y dopei encuestpeic. Mps Aonoosesdi pygio s
noaxadyl ale ofepm gEMryHa 2E00ATLCA A0 MidiMansHol wenguoctl obopoTie, 3 npu noaosedH] pyus Ha NozHay) & 150 obepri gauryHa
IBOAATECA A0 MaHCHMANLHO! WaaxocTi obeprie ganryna, Penineecas pekoanoy « RPB Module: mosHa aocarms geancsol wesasocti obepris
JUBHIYHE QA HOEOT (3 3anponoHo0EaHHE MOOENel AlTankHME anaparie.

DEU [has aAPMa Madul. Die maximale Geschwindigkeit wird mittels eines Reglers begrenzt. Stellt man den Kopf aul 08, so dreht der Maotor auf
milnémaler Leistung. 5tellt man den Enopf hingegen auf «150%, so dreht die Maschine mit woller Leistung. Verstelle den Regler, um die gewilnschte
Geschwindikeit einzustellen.

FRA Module RPM La witesse maximale du moteur est limitée sous la forme d'une poulie, 5 'aiguille est sur fe o0, cela indique que la vitesse du
rrvabener @t au minirmuem, ot s elle indique 1500, cels indigue que L vitesse du motesr o5 au makimoem, Clest en ajustant be module RPM gqua
vous pourrez atteindre |a vitesse kdéale subvant Papparail installé sur votre modéle,

POL « RPM Moduber Ogranicienie maksymalne] predkodel obratdw silnika 2ostale wykonane w postaci mimodrodu, Prey ustawieniu pokretla w
porycji wlz predkodd obrotdw silnika jest minimalna, a proy ustawieniu pokretla w porycjl #1508 predkosd obrotdw silnika jest maksymalna. Obra-
" cajac pokrgtiem aRPM Modules, mobes: osiggngd idealng prodkosc obrotdw silnika dia katdego @ proponowanych modeli.

SPA =Mddulo RPM=, El limite maximo de velocldad del motor se limita en la forma de una roldana. Con la palanca en la posicidn «0s, la velocidad del motor se reduce al minima, mientras que en la posicidn « 150w, se
ajusta la velocidad del motar al mixime. Ajustando o mddulo RPR, puedes conseguir la velocidad ideal ded motor segin cada modelo de aviacian.

ITA eModule RER . |l limite o welocitd massima del motore & Bmitato sotto forma di ura puleggia. Con la manopola sul segno 0=, [l regire del motore viene ridotto alla velecita minima e guandeo la maniglia sl trova
sul contrassegno « 150, il regime del motore viene ridotto al regime massimo del motore, Regodande la manopola «<BPM Module s, & possibile ottenere il regime motore ideale per ciascuno ded modelli di asramodelli
propost.

TUR RPBA madil: Motorun bz ddg@me 0@ konumundayken minimum, 150 konumundayken maksimumdadir. sRPM Modiilis kolunu avadlayarak, snerilen ugak modellerinin ber bir icin ideal motor hazim elde edebifir-
siniz.

RUS « RPM Bodula s O parimiEnie sMakcimafsion crapocti obopotod aeWratens autankiawes B dopie sscuiniprse Npd noaosedde pyaki Ha metion o0 ofo poiel SEMFITEAR CROAATCH K MAMMMRARMOR CHOPOCTH
cBopoToe, @ NpM NOAmEEHMHA Py4iE HE meTHe 4 150 obopoTl JEMraTENA CEOOATCA K MEHCHMANLEOR CHOpOCTH 00opoToe gesMratenn. PerynupyR pyroaTe «RPM Modules momso gocrsee BaeansHol chopocmi obopoToe
JEMATENA A0 HARIGHA HI NESEAAEraeMMNE MOGENEA ARTI TEARHLN AN paTod.

KOR RPM 2 PITI2| £|CH &5 X8R oo Wel2 MBHELICH XIEO] «0x BAlO] DI AT KT} &4 ST WA D XIEIO]| «150FE A0 Do PITE T2 &0 PAE & T2} FLCH
sRPM 2F» HEE THHM 2 g37| DE2 0|85 eI T 8§ JHE + Uauch

CHI «RPMEIR ZENAREHERME L RCEAHRETHTHRYEN, A0l ENEE SHNAERERESE STFHRLTFA50.020  SRHHEZRERE, BT RERPMBIHRF
. ATEUR SR R LR A S TR SR AN 00 mh | .




Mechanical moden

EMNG Steering whesl control,

After starting the engine, hodd the control gear in neutral by the steering wheel. The stearing wheel makes it possible to control
the alrcraft and set it at the desired flight path.

UKR YopasnidHa wrypsanom.

Micna 3anycEy GEMMYHA, WTYREAROM YNPIBMEHHA YTRHMYEATH AlITANLHEA anapaTt B HeRTpaAsHoMY noaoseHHl. Lngpean gae
MOSAHBICTE YNPABNATH AMTANEHWM anapatos | 3a0aeaty Aoy neTpifyy TpaedToplo noaLoTy.

DEU Bedienung des Steuarknippals,

Nachdem der Motor gestartet wurde, halte das Flugmodell in neutraler Position. Mit dem Stewerkndppel wird das Augmodel|
in die gewlinschte Richtung mandwriart.

FRA Manche directionnel.

Apris le démarrage du maoteur, maintenaz ke manche au podnt mort avant de le bouger . Le manche permet de contrdler trajec-
toire de vol souhaitéa,

POL Sterowanbe kierownicg,

Po urechomieniu silnika 2a pomaocg kierownicy utrzymuj wrzgdzenie w pozycji neutralnaj, Kierownica umoilivwia sterowanie apa-
ratem latajgcym | ustawdenie podgdans| trajektorll lotu.

SPA Volante de conduccian. Tras arrancar e modelo, mantén o motor en posicidn newtral con el volamte de conduccidn. E|
volante de conduccidn hace posible controfar el modelo y fijarlo en la ruta de vielo deseada.

ITA Controlio del volante. Dopo aver avviato H motore, tenere il cambio In folle dal wolante. |l volante consente di controflare
Vaeromobile e impostarko sulla traiettorla di volo desiderata,

TUR Direksiyon kontrold:

Motoru calighrdiktan sonra, kontrol diglising direkskbyondan ntral konuma getirin, Direksiyon, uga@ kontrollind etrmeyl ve iste-
nen rotada tutmay saglar

RUS ¥Ynpasneswe wrypsanom,

MNacne 3amycea ABHIATENA, WTYREIROM yIPIBNTEHAR YEPHHBAT METATEALHENA aNNapar 8 HERTPANEHOM nonoseHun. LWnypean
AET BOIMOKHOCTE YNPABAATE NETAaTEALHEES STNEPAToM H 3303EITE BMY HYHHYED TRIEHTOPHID NOReTa.

KOR E 8 2] Mo

HEO| EEet olfollE =W Clit2] xof Zjo{l SEH FAA2. ZY AHE ¥I 7|8 N8 NitE Y HE
2 WA - 258 & Such

CHI 1M,

Eniis ArpgrzHEeReTaol. sRETRRM W ARRREERRRaRE,
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i FRA Menti denois

30 & camire con raie ped aver fitto uesto ugea rsmodels.com
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